
Техническое задание 
[bookmark: _GoBack]На поставку оборудования: конструктор программируемого квадрокоптера 

	№ п/п
	Наименование оборудования
	Краткие технические характеристики
	Ед. изм.
	Кол-во

	1
	Конструктор программируемого квадрокоптера
	
	шт.
	10

	1.1
	Полетный контроллер
	Габаритные размеры платы, не более 35 мм на 35 мм
Масса, не более 8 гр
Тактовая частота процессора, не менее 168 МГц
Наличие вывода питания +5В на серворазъемах, не менее 2 шт
Наличие ЭМИ-фильтров емкостью 2.2 мкф по питанию, не менее 7 шт
Возможность установки прошивки PX4, наличие
Поддержка интерфейсов UART, I2C, CAN, наличие
Возможность стабилизации в разных полетных режимах по угловой скорости, ориентации, позиции, наличие 
Комплект проводов для подключения полетного контроллера COEX Pix, наличие
	
	

	1.2
	Плата распределения питания
	Габаритные размеры платы, не более 35 х 35 мм
Преобразователь напряжения на 5 вольт с максимальным током 4 ампера, не менее 2 шт.
Датчик напряжения, наличие
Защита от переполюсовки, наличие
Коннектор XT-30, не менее 4 шт
Коннектор XT-60, наличие
	
	

	1.3
	Регулятор оборотов 
	Габаритные размеры, не более 12.8 x 25.8 мм
Максимальный рабочий ток, не менее 25 ампер
Максимальное напряжение, не менее 16,8 Вольта
Коннектор XT-30, наличие
Коннектор MR-30, наличие
	
	

	1.4
	Бесколлекторный электродвигатель
	Диаметр статора, не менее 22 мм
Высота статора, не менее 6 мм
Мощность двигателя, не менее 400 ватт
Коннектор MR-30, 1шт
	
	

	1.5
	Пропеллер пластиковый 5040x3 (пара)
	Диаметр пропеллера, не менее 125 мм
	
	

	1.6
	 Литиевая аккумуляторная батарея
	Емкость батареи, не менее 2300 мАч
Напряжение батареи, не менее 11,1 вольт
	
	

	1.7
	Индикатор уровня заряда батареи (пищалка)
	Диапазон измеряемого напряжения от 7,4 до 29,6 вольт
	
	

	1.8
	Зарядное устройство
	Выходная мощность, не менее 40 Ватт
Максимальное напряжение заряда, не менее 16,8 Вольт
Разъем для зарядки JST-XH 5 pin и JST-XH 4 pin, наличие
	
	

	1.9
	Одноплатный микрокрмпьютер
	Тактовая частота процессора, не менее 1,5 ГГц
Количество ядер, не менее 4 ядра
Возможность подключения камеры по CSI порту, наличие
Оперативная память, не менее 1 Гб
USB порты, не менее 4 шт
Возможность подключения по bluetooth , наличие
	
	

	1.10
	Камера для однопалатного компьютера
	Угол обзора камеры, не менее 140 градусов
Разрешение камеры, не менее 5 Мп
	
	

	1.11
	Лазерный дальномер
	Дальность измерения расстояния, не менее 400 см
Возможность подключения по интерфейсу i2c, наличие
	
	

	1.12
	Модуль памяти, MicroSD с установленным ПО для одноплатного компьютера

	Возможность управления полётным контроллером по протоколу MAVLink, наличие
Возможность получение полных показаний телеметрии от полётного контроллера на бортовой компьютер, наличие
Возможность формирования миссии на бортовом компьютере и передача на полётный контроллер, наличие
Число распознаваемых одновременно ArUco-маркеров системой технического зрения, не менее 36 шт.
Функция зависания над ArUco-маркером, наличие
Максимальное отклонение при зависании над ArUco-маркером, не более 2 см.
Фреймрейт распознавания ArUco-маркеров, не менее 60 кадров/сек
Возможность трансляции HD-видео на мобильное приложение с задержкой, не более 100 МС
	
	

	1.13
	Светодиодная лента адресная
	Количество светодиодов на метр, не менее 144 шт
Класс пылевлагозащиты, не менее IP55
Длина, не менее 40 см
	
	

	1.14
	Кабель Micro-USB (улитка)
	Длина, не менее 60 см
	
	

	1.15
	Кабель USB Type-C
	Длина, не менее 60 см
	
	

	1.16
	Комплект аппаратуры с приемником
	Количество каналов управления, не менее 10 шт
Приемник сигнала, наличие
Рабочая частота, не менее 2,4 ГГц
	
	

	1.17
	Кабель для симулятора
	Совместимость с комплектом радиоаппаратуры управления, наличие
Возможность подключения к компьютеру по интерфейсу USB, наличие
	
	

	1.18
	Соединительный кабель для телеметрии и полетных контроллеров
	Количество пин-соединений для подключения, не менее 3
Длина, не менее 15 см
	
	

	1.19
	Рама квадрокоптера
	Материал рамы, карбон
Количество составных частей, не менее 10 шт
Расстояние между центрами диагональных моторов, не менее 235 мм
Защита пропеллеров, совместимая с рамой, наличие
Комплект крепежа для сборки квадрокоптера, наличие
Комплект ручного инструмента, наличие
	
	

	1.20
	USB Flash накопитель COEX с методическими материалами и комплектом программного обеспечения
	Учебные планы на 72 и 144 часа, наличие
Методические материалы на 72 и 144, наличие
Учебные видеокурсы по сборке, настройке и программированию от производителя в электронном виде на сайте, наличие
Возможность моделирования среды с физическими законами, наличие
Трехмерная визуализация симулированного мира на основе графического движка Ogre3D, с использованием физического движка ODE, наличие
	
	

	2
	Ремкомплект предназначенный для конструктора программируемого квадрокоптера
	
	шт. 
	5

	2.1
	Полетный контроллер COEX Pix
	Габаритные размеры платы, не более 35 х 35 мм
Масса, не более 8 гр
Тактовая частота процессора, не менее 2 шт
Наличие вывода питания +5В на серворазъемах, не менее 12 шт
Наличие ЭМИ-фильтров емкостью 2.2 мкф по питанию, наличие
Возможность установки прошивки PX, наличие
Поддержка интерфейсов UART, I2C, CAN, е менее 4 шт
Возможность стабилизации в разных полетных режимах по угловой скорости, ориентации, позиции, наличие
Комплект проводов для подключения полетного контроллера COEX Pix, не более 35 х 35 мм
	
	

	2.2
	Плата распределения питания COEX PDB
	Габаритные размеры платы, не более 35 мм на 35 мм
Преобразователь напряжения на 5 вольт с максимальным током 4 ампера, не менее 2 шт
Количество контактных площадок, не менее 12 шт
Датчик напряжения, наличие
Защита от переполюсовки, наличие
Коннектор XT-30, не менее 4 шт
Коннектор XT-60, наличие
	
	

	2.3
	Регулятор оборотов Speedix ES 25A
	Габаритные размеры платы, не более 12.8 x 25.8 мм
Максимальный рабочий ток, не менее 25 ампер
Максимальное напряжение, не менее 16,6 Вольта
Коннектор XT-30, 1шт
Коннектор MR-30, 1шт
	
	

	2.4
	Бесколлекторный электродвигатель, COEX BR2306, 2400 kV
	Диаметр статора, не менее 22 мм
Высота статора, не менее 6 мм
Мощность двигателя, не менее 400 ватт
Коннектор MR-30, 1шт
	
	

	2.5
	Камера c шлейфом для однопалатного компьютера, Raspberry Pi 4 Camera (G)
	Угол обзора камеры, не менее 140 градусов
Разрешение камеры, не менее 5 Мп
	
	

	2.6
	
	BEC (источник питания) 5V 12V, 3A, наличие
Пропеллер пластиковый 5040х3 (пара), наличие
Модуль памяти, MicroSD 16 GB 10 Class с установленным ПО для одноплатного компьютера, наличие
Кабель Micro-USB (улитка), наличие
Провод медный многожильный с силиконовой изоляцией, 14 AWG красный+черный, наличие
Провод медный многожильный с силиконовой изоляцией, 30 AWG, наличие
Разъёмы силовые, JST male/female, наличие
Разъёмы силовые, XT30 male/female, наличие
Комплект проводов для полетного контроллера COEX Pix, наличие
Термоусадка 15мм (черная+красная) , наличие
Термоусадка 5мм(черная+красная) , наличие
Приемник для Flysky i6x, наличие
Соединительный кабель для телеметрии и полетных контроллеров, наличие
Запасные элементы для рамы квадрокоптера, наличие
Комплект крепежа необходимый для сборки квадрокоптера, наличие
Запасные элементы защиты квадрокоптера, наличие
Припой оловянно-свинцовый с флюсом, наличие
Изолента ПВХ, наличие
	
	



